Datablad

Motor til modulerende styring

AME 435

Beskrivelse

AME 435 motoren anvendes med 2- og 3-vejs
ventiler type VRB, VRG, VF og VL op til DN 80

diameter.

Motoren har nogle specielle egenskaber:
+ Den tilpasser automatisk spindelvandringen
til ventilens endepositioner, hvilket reducerer

indkgringstiden (selvjustering)

- Ventilens karakteristik kan justeres trinlast fra

linezer til logaritmisk eller modsat.

+ Energibesparende, omkostningsbesparende

og energieffektivitets forbedrende

antioscillationsfunktion

+ Belastningsafhaengige endestopkontakter,
der sikrer, at motor og ventil ikke udszettes for

overbelastning.

Kombinationer med andre ventiler kan ses under

Tilbehear.

Hoveddata:

« Nominel spaending (a.c. eller d.c.):
- 24V, 50 Hz/60 Hz

+ Styreindgangssignal:
- 0(4)-20 mA
-0(2-10V

«  Lukkekraft: 400 N
+ Spindelvandring: 20 mm
» Hastighed (indstillelig):

- 75s/mm

- 15-24 s/mm
« Maks. medietemperatur: 130° C
« Selvjustering
« LED-signalering
+ Ekstern nulstillingsknap
« Udgangssignal
« Manuel betjening

Bestilling

Motor Tilbehor Adapter
Forsynings- maks.
Type spanding Best.nr. VVS-nr. Ventiler DN | Ap Best.nr. VVS-nr.
(V) (bar)
AME 435 24 a.c./d.c. 082HO0161 | 46 0947.470 15 9
] ] 20 4
Tiloehgr Spindelvarmer Til gamle s >
ventiler VRB, 065Z0313 | 46 0946.910
Type DN Best.nr. VVS-nr. VRG, VF, VL 32 L
40 0,8
Spindelvarmer 15-80 065Z0315 | 46 0946.906 50 05
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Datablad Motor til modulerende styring AME 435
Tekniske data Forsyningsspaending V  |24a.c/d.c;+10%
Effektforbrug VA |45
Frekvens Hz | 50/60
\Y 0-10 (2-10); Ri =95 kQ
Indgangssignal Y
mA | 0-20 (4-20); Ri =500 Q
Udgangssignal X 0-10 (2-10); RL = 650 Q (maksimal belastning)
Lukkekraft 400
Maks. spindelvandring mm |20
Hastighed s/mm | 7,5 eller 15
Maks. medietemperatur 130
Omgivelsestemperatur °C |0...55
Opbevarings- og transporttemperatur -40...70
Beskyttelsesklasse 1]
Kapsling IP 54
Vaegt kg |045

c € - meerkning i henhold til standarder

Lavspaendingsdirektivet (LVD) 2006/95/EF: EN 60730-1, EN 60730-2-14
EMC-direktivet 2004/108/EF: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Installation

Mekanisk

Der kraeves intet veerktej for at montere motoren
pa ventilen. Ventilen skal monteres pa motoren i
vandret position eller pegende opad. Ventilen
ma ikke monteres pegende nedad.

Motoren ma ikke installeres i en eksplosionsfarlig
atmosfeere, ved omgivelsestemperatur lavere
end 0 °C eller omgivelsestemperatur hojere end
55 °C. Den ma heller ikke udsaettes for dampstraler,

vandstraler eller drypvaeske.

Bemeerk:

Bemaeerk, at motoren kan roteres op til 360° i forhold til
ventilspindlen ved at lasne fastspaendingsfikseringen.
Ndr motoren er placeret, fastspaendes holderen.

Elektrisk

Elektriske forbindelser kan tilgas ved at fjerne
motordaekslet. To kabelpakdaseindgange uden
gevind (@16 og kombineret @16/@20) er gjort klar
til kabelpakdaser. Fra fabrikken er én indgang
forsynet med gummikabelpakdase, og den

anden indgang er forberedt til dbning.

Bemeerk:

Kabel- og kabelpakddse ma ikke kompromittere
motorens IP-klasse, og kablerne skal have fuld

belastningsaflastning.

De gummikabelpakdaser, der leveres fra fabrikken,
kompromitterer ikke IP-klassen, men de giver ikke
fuld belastningsaflastning i henhold til LVD-direktivet.

Overhold lokale regler og regulativer.
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Datablad

Motor til modulerende styring AME 435

Indstilling af jumper/
DIP switch

Jumper

« U/l-Valg af indgangssignaltype
- U-position; der er valgt spaendingsindgang
- I-position; der er valgt stremindgang

DIP-omskiftere
« SW 1:Bruges ikke

« SW 2:Valg af indgangssignalomrade
- OFF-position: Indgangssignalet er i omradet
0-10 V (spaendingsindgang) eller 0-20 mA
(streamindgang)
- ON-position: Indgangssignalet er i omradet
2-10 V (spaendingsindgang) eller 4-20 mA
(stremindgang)

- SW 3:Valg af direkte eller omvendt funktion
- OFF-position: Motoren er i direkte funktion
(spindelen kegres ud, nar spaeendingen ages)
- ON-position: Motoren er i omvendt funktion
(spindelen traekkes tilbage, nar spaendingen
@ges)

+ SW 4: Hurtig/langsom - hastighedsvalg
- OFF-position: spindelhastighed er 7,5 s/mm
- ON-position: spindelhastighed er 15 s/mm
+ SW 5:Bruges ikke

« SW 6: Bruges ikke
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SW 7: Valg af linezer eller logaritmisk flow
gennem ventilen
- OFF-position: Ventilpositionen er linezer
i forhold til styresignalet
- ON-position: Ventilpositionen er logaritmisk
i forhold til styresignalet. Dette forhold
kan justeres - Se afsnittet om justering af
logaritmisk ventilflow

SW 8: Valg af smart-funktion

- OFF-position: Motoren forsgger ikke at
registrere pendlinger i systemet

- ON-position: Motoren aktiverer en saerlig
algoritme, der modvirker svingninge —
Se afsnittet om alg oritmen, der modvirker
svingninger

Logaritmisk ventilflow-indstilling
(SW 7 i ON-position)

Motoren har en saerlig funktion til indstilling af
ventilkarakteristik. Karakteristikken kan (ved at
dreje potentiometer med eller mod uret) variabelt
justeres fra lineaer til logaritmisk eller modsat. Se
Instruktioner for yderligere oplysninger.
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Darifi

Datablad Motor til modulerende styring AME 435
Indstilling af jumper/ Antipendling-algoritme

DIP switch (SW 8 i ON-position)

(Fortsat)

Motoren har en szerlig antipendling-algoritme.
Safremt styresignalet Y pa visse punkter svinger
(Fig. 1) - set fra et tidsperspektiv, begynder
algoritmen at seenke forsteaerkningen af udgangen
til ventilen. | stedet for statiske karakteristika
skifter aktuator til dynamiske karakteristika (fig.
2) - visse udgangsvandringsomrader skifter til ny
haeldning (nedsat forstaerkning).

Nar kontrolsignalet ikke laengere svinger, vender
udgangen til ventilen langsomt tilbage til statiske
karakteristika.

Ventilpositionen X signalerer (V) g
vandring . 5
35 |- e g
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. tid (sek.)
Fig.1 Fig. 2
iMCV 2. generation Udjeevningsfunktion

Harmoniske svingninger er hgjfrekvente svingninger
med lav amplitude, som varierer omkring deres
egen ligeveegtsveerdi og ikke omkring saetpunktets
temperatur. De kan forekomme i op til 70 % af
reguleringstiden, selv om systemet er korrekt
indstillet. Harmoniske svingninger har en negativ
effekt pa reguleringsstabiliteten og levetiden for
ventil og motor.

Udjaevningsfunktionen, som erimplementeret i
den nye 2. generation af antipendlingsfunktioner,
reducerer harmoniske svingninger.
Rumtemperaturen kommer dermed taettere pa
saetpunktets (anskede) temperatur. Jeevnere drift
af MCV forleenger levetiden for ventil og motor,
sparer energi og reducerer generelt omkostninger.

temperatur

saetpunkt

tid (24 timer)

MG.019.1/01

temperatur

tid (1 timer)

— (Y)styresignal
—=—=(X)tilbageferingssignal
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Datablad

Motor til modulerende styring AME 435

Idriftseetning

Gennemfor den mekaniske og elektriske
installation, indstil jumper og DIP-switches,
og udfer de nedvendige tjek og kontroller:

» Teend for strammen
Bemaerk, at motor nu vil gennemfgre den
automatiske selvjustering

+ Anvend det passende styresignal, og kontrollér:
- om ventilspindelretningen er korrekt for
applikationen og
- om motoren driver ventilen over hele
vandringsleengden

Enheden er nu helt idriftsat.

Automatisk kalibrering af spindelvandring
Motoren tilpasser sig automatisk til
ventilspindelens endepositioner:
- nar strammen tilsluttes for forste gang eller
- senere ved at trykke pa STAND-BY/RESET-
knappen i 5 sekunder

Test hele ventilvandringens leengde

Motoren kan tvangstyres til helt dben eller lukket
position (afhaengig af ventiltype) ved at slutte SN
til klemme 1 eller 3.

Lysdiodesignalering/
motordriftstilstande

RESET/STAND-BY

Blinkende gren lysdiode: | [ [1[1[1[TTITIOITNONNTINN

Selvjusteringsprocedure 1s
(periode hvert sekund)

Konstant gren lysdiode: u
POSITIONSTILSTAND J L

Blinkende gren lysdiode: ‘
NORMAL TILSTAND

(periode hvert 6. 65
sekund)

Blinkende red lysdiode: ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ‘

STAND-BY-TILSTAND
(periode hvert andet 2s
sekund)

Funktionslysdiode

Den tofarvede (gren/rgd) lysdiode-
funktionsindikator er placeret pa motordaekslet.
Den angiver driftstilstande.

Ekstern knap

Motoren har en ekstern STAND-BY/RESET-knap,
der er placeret ved siden af lysdiodeindikatoren.
Ved at trykke pa denne knap pa forskellig vis startes
forskellige driftstilstande:

- Selvjusteringsprocedure
Hvis der trykkes pa STAND-BY/RESET-knappen
i 5 sekunder, starter motoren
selvjusteringsproceduren:
Den tofarvede lysdiode blinker grent med
1 sekunds mellemrum under kalibrering, som
begynder, nar spindlen traekkes ud. Nar der
registreres maksimal kraft (ved ventilens
endeposition), treekker motoren spindelen
tilbage, indtil der registreres maksimal kraft
igen (ved ventilens anden endeposition).
Motoren gar derefter til normal tilstand
og reagerer pa styresignalet.

+ POSITIONSTILSTAND
Den tofarvede lysdiode er gren og forbliver
teendt under placeringen af motoren i
henhold til styresignalet

+ NORMALTILSTAND
Nar placeringen af motoren er udfert, blinker
lysdioden grgnt hvert 6. sekund.

« STAND-BY-TILSTAND
Hvis der trykkes pa STAND-BY/RESET-knappen,
skifter motoren til STAND-BY-tilstand.
Motoren holder den sidste position i denne
tilstand og reagerer ikke pa et styresignal.
Denne tilstand kan anvendes til manuel
betjening i forbindelse med service eller
idriftseetning af andet udstyr.
Tofarvet lysdiode blinker redt med 2 sekunders
mellemrum.
Nar der igen trykkes pa STAND-BY/RESET-
knappen, skifter motoren tilbage til normal
tilstand.
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Datablad

Motor til modulerende styring AME 435

Manuel overstyring

Manuel overstyring foretages ved hjzelp af
betjeningsknappen pa motoren:

- Afbryd forsyningsspaending, eller tryk pa
STAND-BY/RESET-knap

« Juster ventilpositionen med betjeningsknappen
(overhold rotationsretningen)

Efter manuel overstyring:
+ Genopret forsyningsspaending, eller tryk igen
pa STAND-BY/RESET-knap

Bemeerk:

Ndr manuel overstyring har vaeret brugt, er
udgangssignalet (X) ikke korrekt, for motoren
ndr sin endeposition.

El-tilslutning

SP 24V a.c./d.c. Forsyningsspaending

N‘ L
@ o ¢ bezv, |, SN OV o Felles
y P .
kun 24V a.c./d.c. g ===l g Y 0(2)-10 V. Indgangssignal
HE 2 0(4)-20 mA
2> + * = . X (012 S [ AV A— Udgangssignal
snlsp|v|1]s]x] g
u 1,3 Over§tyringsindgan.gssignal .
(kan ikke anvendes til 3-punktstyring)
j Kabellznade Anbefalet tveersnitsareal for
forsynings- _{F 9 el-tilslutningen
spaending |
- C —! 0-50m 0,75 mm?
J_ M é >50m 1,5 mm?
,57/
" 22
")
3
Bortskaffelse Motoren skal skilles ad og enkeltdelene sorteres i

forskellige materialegrupper for bortskaffelse.
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Datablad Motor til modulerende styring AME 435

Dimensioner

147 82,5

M.D.010.1/03

M.D.009.2/02

min. 180

159,5

Motor - ventilkombinationer

AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VF2,VL2 VF3,VL3 AB-QM (DN 40-100) AHQM (DN 40-100)
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Datablad Motor til modulerende styring AME 435
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